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[00011 Die Eifindung bMiehl eich aul ^'"tjilJt''^^ 

STS (G 93 00 384.1 ) tet eh TtafleiwH In eincr Trans- 
Sli^«hrungss*iene. die eich in vertik^n Quer- 

aeSr^Tus&tzlioh i8tdasT«gerte« umdIeHochachse 

miltete eines an dam Tragertail angelomrten FOhnm^ 
»Dfen8 der in eine endseitig von Anschlagen begrenz- 
Sl^nSTllL elngrem, die mil dam Schranlckorpus 
SnrrS^a S^hwenk- und Ausziahbawagung 
de^TragertellaslnddamltderartzwangagakuppendaS 

dSaaBdIiniga und die Schwenkbewegung synchmni- 
s ert vSZ. Durch die ah«nige Artormung elnea 
JiSSLprens an dem Tragertell. <^ inAujg^J- 
etellung das Schrankauezugea an emem A«»hlag dw 
Sngsachlene anileg., la. das 
Schiankauszuges aua der Auagangsstallung nur in ai 
. nJ^^i^mSchtong m6g«ch. Zudem tenn der 
SchraTteuazug um maximal 1B0" geechwenkt waidan. 
2" FoUgazaplen an dem 9^'-'-^';: 

Anschlag annegt und ein weiten,er8d««nten 
hindart iet Somit iat in der Ober d« J^^^^^^^^J^^ 
Schrankkorpus herauaragenden PoeWon dea Schrank- 
LLW^r am Bareich dee Schrankauezuga zugang- 

StenungTas Schrankauszugea zuganglteh Dadutch 
T Flexlbilitat und dar Badiankomfort diesea 
schranKauszuges elngeschrfinW. 

„e AuazlehvomcmunglOr msbesondere S^rante^^ 
™ «r achaffen. die den Badienkomfort und die Zugang- 
liGhkeitelnaaSchiankauBZugaavarbessert. 

ErtindungsgemftB «lrd P'^^-^^^^-S: 
STwiarkmala dee Anapruchea A ^^^^^ 
WGiterer vortcllhafter Ausgastaltungen wird aut die An- 
BDrOcha 2 bis 16 venwiesen. 
^ Durch die Anordnung elnea 
Sttdam Tragertail koppelbaren SchwonWiobela. Ober 
Tzu^nianwirKung mil ainar Schwenk- oder 
J^SLiSSng einea anderen schwenkhabels daa Tra- 
ge^S^rSeSchiadnche Au-u9bsJJ-9- 
Sar ist, 1st eIne beWeraettlga Vbradwenkbarkett dea 
Tragarteite aua der Auagangaatallung 
roooei DerSchw6nkwinkBli8tunbegranzt.8odaflba- 
E vtele Umdrehungen das Tragertella dorchgelOhrt 

roooTl in vortellhaner Ausgeataltung grelfen die En- 
den dar Schwankhebal fomwchlflssig inainandar. ao 
daB eIne stehere FChrung gewahrleistet Ist. 

Die obereenigan und ""Wrsa Ugan Be««. 
Smg^Ohrungan konnan vollalandig aua gle^hen Te.lan 

pSl'TuSdiaVbrzahnungderSchwenkhabaiwird 


eine aynchronisiarte Schwenk- und SchiebefOhrungctea 
?SS arrelcht. eIn Vbrkantan dor Zahna bz« ah 
iSJandarttagan zwaiar Zahne ist daba. ausgaschlos. 

SSio] Wanere Vbrtaila und Einzalhaitan a-^a^n 
S aua der Zetohnung eowle der "achtolgend^^^- 
Sraibung ehea AurtOhrungsbelsplala. In der Zeich- 
nung zeigen: 


10 Fig.1 


eine Ansicht schrag vonoben einer schema- 
tlsch ctergestellten Auszugsvorrtchtung m 
Aus^gsstellung des Tragerteils, 


Fig. 2 die DetailanslCht X aus Fig. 1 , 


Fig. 3 


eine Ansicht 6hnllch zu Fig. 1 mit um 7- aus 
der Ausgangseteiiung gedrehtem Tragerteii. 


Fig. 4 die Detaiianslcht Y aus Fig. 3. 


2S Fig. 6 


Fig. 7 


J5 


FiQ 5 eine Shnliche Ansicht zu Fig. 3 mIt um ^ 
aus der Ausgangssteilung herausgedreli- 

tem Tragerteii, 

eine ahniiche Ansicht zu Fig. 5 mit um 
aus der Ausgangssteiiung herausgedreh- 
tem Tragerteii, 

eine ahniiche Ansicht zu Fig. 6 mit um 1 35" 
aus der Ausgangsstellur^g gedrehtem Tra- 
gerteii, 

Flg.B eine perspeiaivische Darstellung eines 
Schwenkhebels, 

Fig. 9 den komplementaren Schweni^ebel in An- 
sicht schrag von oben, 

Fig. 10 die FQhningsbahn in Ansicht schrag von 
40 oben. 

100111 in Fig. 1 1st in emer perspeWlvlachen Darstel- 
Kh SageUmt mil 1 bezelchneter Scbrankkorpua 
; Jrdaaaen Innenraum 2 ain im Barewh einer 
SSSi 3 und elner - nIcM dargestelrten - DecKen- 
nSte abBaetmztar Sch«nkauazug 5 angaordnat .at. 
STsctrkauszug 5 weW dabal aIn e^^^^^^ 
etall ausgabildetee TiAgaitail 6 auf . das leweila vartil«le 
SnSiar 7 8 und Quartragar 9.10 umfaBI. zwiachan 
so Snri;;«*^ungvonSchranKabta^^^^ 

Kieidaratangan. ^^^^^^•''^^^Z 
deren Ablagen. vorgesehan tet. DIeso SchranteW^n 

STan iede gawQnschte Ausa-taUuna "^^^ 
nuna am Tragertail 6 haben. Das Tr&gerteil 6 iat im Be 
«5 mS SnaVJuartrager 9.10 lawells In elner Auazuga^ 
2>;LliandarBodenplatte3b«.darDecka^^^^^^^ 
galOhrt. wobel diese Auszugaschlene 11 ^lo ^^^be 
lahmng daratellt zur HerauafOhrung dea Tragartails 6 n 
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den Bereich dar \forderflacha 13 das Schrankkorpus 1 . 
Die Auszugsschlene 11 kann als Qbllche Hohlprcrfil- 
echiene ausgebildet eain, in die Aniormungan zur FQh- 
rung des TrSgerteils 6 vorzugswelse kugelgeiagert ein- 
greilen. 

[0012] An dem Trdgerteil 6 sind Im Bereich seiner 
oberen und unteren Quertrdger 9,10 und an dem Kor- 
pu8 1 im Baraich sainar Bodan- bzw. Deckenplatta 3 
Schwenkhebel 14,15 angeordnet» die In ihren Endberei- 
Chen 16,17gelenkigmiteinanderverbindbarsind. Dabai 
bilden |e zwei Schwenkhebel 14^15 Ober die gelenklge 
Vsrbindung ihrer Endberaicha 16.17 bzw. 16'. 17' ein 
Getenkdreieck aus. 

[0013] Der Schwenkhebel 1 5 1st dem Schrankkorpus 
1 zugeordnel und im Bereich seiner Boden- bzw. Dak- 
kenplatte 3 drehbar getagen. Die Lagerung befjndet 
eich dabai im Baraich dar vartikalan Quarmittalabane 
des Schrankkorpus 1 , In Oder parallel zu der sich auch 
die FOhrungsschienen 11 fQrdle SchlebefDhaing benn- 
den. Vbrzugswata arfolgt die L^garung in dar Variange- 
rung der Auszugsschiene 11 derart, daB eIn elnstQckl- 
ges Bauteil im vorderen Bereich als Schiebeluhrung 
und waiter hinten als Lagerautnahme fOr den Schwenk- 
hebel 15 dienen kann. Die Lagerung isl zentral im axi- 
alaymmatriechan Schwenkhebal 1 Sangeoidnat, so daB 
eine VerschwenklDarkeli in bekie RIchtungen aus der 
Ausgangsstallung haraus glaichwartig emndgiicht ist. 
[0014] Ein zweiter Schwenkhebel 14 ist an dem Trd- 
garteil 6 starr und abanfalls axialsymmatrisch angeord- 
net. Die Endberek:he 16 und 16' des Schwenkhebeis 14 
rolten beim Verschwenken des Tragertells 6 auf den 
Endbereichen 17 und 17' des Schwenkhebeis 15 ab. 
Dazu sind die Schwenkhebel 15 und 14 komplementdr 
zueinandar ausgabikiet. Im AusfOhrungsbaispial waist 
der Schwenkhebel 14 elne KullssenfOhrung IB aul, in 
die aina Zapfananformung 1 9 bzw. 19* das Schwenkhe- 
beis 15 aingraifl, dar daduich gafflhrt ist. Zudam ist an 
den Endbereichen 16 und 16' des Schwenkhebeis 14 
jsweiis eine Verzahnungsprofiliarung 20,20' angeformt, 
in die eine Verzahnungsprofiiierung 21,21' des 
Schwenkhebeis 15 eingreift. Die Bewegung dar 
Schwenkhebel 15 und 16 ist sosynchronlslert, daB die 
Verzahnungen 20 und 21 bzw. 20' und 21 ' jewells pas- 
send ineinandergreifen. ohna daB as zum Varkanten 
Oder Vorelnanderiiegen von Zdhnen tommt 
[0015] Ja nach Winkelsteliung des Tragerteils 6 grei- 
len entweder die Endberelche 16 und 17 der beiden 
Schwenkhebel 14 und 15 ineinander ein oder die End- 
bereiche 16' und 17'. Der Wechsel zwischen dan ver- 
schledenen Ineinandergrelfenden Endberek:hen 16,17 
bzw. 16',17' dar Schwenkhebel 14,15finda1 dabai in dar 
Ausgangsstellung - Fig. 1 - des Schrankauszuges 5 
statt. In diesar Stellung iiegan die Schwankhabai 14 und 
15 parallel zueinander und rechtwinklig zur Quermitteh 
ebene 4 des Schrankkorpus 1 . 

[0016] Ebanfalls parallel zur Quemirltelebene des 
Schrankkorpus 1 - und d^It rechtwlnWIg zur Vbrderfia- 
che 13 - verlauft die SchiebefOhrung 11. In aliar Ragel 


wird diesa SchiebefOhrung in dar Quafmittalabana das 
Schrankkorpus 1 ilegen, so daB der Schrankauszug mlt- 
tig in dem Schrankkorpus 1 angsordnet ist. Das Tragsr- 
teil 6 und die BewegungsfOhrung, die die FOhmngs- 

6 schiensn 11 sowie die Schwenkhebel 14.15 umlaBt. 
sind dann In Ausgangsstellung axialsymmetrtsch zu dle- 
ser vertikalen Quermtttelebene des Schrankkorpus 1 
ausgabiklat. Das Tragarteil 6 ist obar- und untarseitig in 
glelcher Welse gefQhrt, d.h.. daB sowohl die FQhrungs- 

10 schiana 11 als auch die Schwenkhebel 14 und 15 so- 
wohl fQr die Bewegungstuhrung an dem Boden 3 des 
Schrankkorpus 1 als auch an der Deckenplatte des 
Schrankkorpus 1 montiert wertJen konnen. Die ober- 
und unterseltige GleichausfQhrungderdie Bewegungs- 

is IQhrung bildenden Teile verringert den Bauaufwand. 
[0017] Bel der Bewegung des Tr&gerteils aus der 
Grundstailung heraus kommen, wann im Uhrzeigarsinn 
- Richtung 24 - geschwenkt wlrd, die Endberelche 16' 
und 17' In Eingrin mitetnancler. Wenn gegen den Uhrzei- 

^ garsinn - Richtung 25 - geschwenkt wlrd, kommen die 
Endberelche 16 und 1 7 der Schwenkhebel 14 und 15 In 
Eingriff mrteinander. Mil dem Verschwenken einhergeht 
eine geradllnige Schlebebewegung des TrSgertells 6 
nach voms hin entlang der SchiebefOhrung 11 aus der 

2S Vbrdarflacha das Schrankkorpus 13 haraus. in dam im 
Uhrzelgersinn 24 ausechwenkenden Bewegungsablaul 
(Fig. 1, Fig. 3^ Fig. 5 bis 7) glaitan die Endberaicha 16 
und 17 auf einander ab, dabel wlrd das Trdgertell bis hin 
zu seiner vorderslen Position in Fig. 6 QbsrdieZwangs- 

^ koppiung der schwenk- und geradlinlgen Auszlehbewe- 
gung nach vome verfahren. Die Schwenkbewegung 
kann dabei in beida Hichtungan arfoigen. Einsn An- 
schlag des Winkelberetehes gibt es nicht, so daQ die 
V^rschwankungan urn 45^ bzw. 135^ vdllig glaichwartig 

^ zu sehen sind. Damit ist Jede Selts des Trdgertells 6 
auch in tsilwaisa ausgazoganar Positron zuganglk:h. 
[001 q Im Bereich der Aus^ngslags und benach bar- 
ter WInkel getengen zus^llche FOhrungsanformungen 
22 am Tragerteil 6 und 23 am Korpus 1 in Eingriff mit- 

^ einander. Die Fuhrungsanformung 23 am Korpus 1 ist 
dabei in der Verlangerung der FGhrungsschiene 11 an- 
geordnet. beflndet sk:h also ebenfalls in der vertikalen 
Quermltteiebene 4 des Schrankkorpus 1. Dabel Ist die 
FOhrungsanformung 23 im Schrankkorpus 1 als FQh- 

^ rungsbahn ausgebildet, auf der die als FOhrungszaplen 
ausgebildete FQhrungsanformung 22 des Tragerteils 6 
bel Schwenkwlnkeln nahe 0** um die Ausgangsstellung 
herum abgleitet. Bei diesen Schwenkwlnkeln wird die 
FOhrung der Schwenkhebel 15 nicht durch die Kulissen- 

^ bahn 18 Im Schwenkhebel 14 geleltet, well die Zapfen- 
anformungan 19.19' auf den Schwenkhebabi 15 in 
Draulsichi halbrund ausgebildet sind urKi bel Winkein 
nahe 0**, insbasondara zwischen z. B. -3^ und au- 
Ber Eingriff mit der Kullssenbahn 1 8 geraten. Die Kulls- 

^ senbahn Ist dazu nktit Ober voile ISO** ausgebiteJet, son- 
dem in ihren Randbereichen zur rechtzeitigen Freigabe 
der Zapfenanformungen 19,19' an den Enden abge- 
schragt. Um hiar die Synchronisation dar Schwankhe- 
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bel 1 4 und 15 weiterhin eicherzustellsn und ain prazlsss 
EinfBhren de8 TrSgerteils 6 in die Audgangsstellung zu 
ermoglichen, ist die Zusatzf Qhrung durch die Fflhrungs- 
zapfen 22 und die FQhrungsbahn 23 erforderllch. Ersi 
wenn der Schwsnkwinkel so gnoB ist, daB der FQlirungs- 
zapfen 22 von der FQhaingsbahn 23 seltlich abgleitert, 
ist der Eingriff der Zaplenanformung 19,19* in die Kuiis- 
senbalin 18 erioigt. Damit ist Qber den gesamten VoW- 
Icreis des Schwenkbereiches eine formschlOsslge FQh- 
rung des Tragertstls 6 en-eicht. eine Einschrankung hin- 
slchtlich des Schwenkwlnkels erfolgt nicht. 
[001 9] Abweiciiend von der Darslellung in Fig. 1 kann 
der Tragsrrahmen 6 auch so angeordnel sein, ctef) er in 
Ausgangssteliung der Telle parallel zur Vorderfldclie 1 3 
des Schrankkorpus 1 ausgerichtet ist. 
[0020] FOr wenig belastete Tnagenelle 6 Ist es mdg- 
ik;h, nur eine ober- oder unterseitige FOhrung auszubil- 
den, 80 daB auf diese Welse der Bauaufwand verrlngert 
werden kann. Die ober- und unterseitige FQhrung dea 
Tragerteils 6 bietet demgegenQber den VDrteil einer ho- 
hen Stabilitat, auch be! hoher Belastung des Schrank- 
auszuges. 

[0021] Eine alternative Ausbildung eIner erfindungs- 
gemaBen Auszugsvorrichlung sieht vor, daB der dem 
Korpus 1 zugsordnete Schwenkhebel nicht drehbar, 
soTKlem nur um hdchstens IBO" schwenkbar ist. Die 
bskJen Schwenkhebel biiden dann ein Gelenkdreieck 
aus, dessen elner Endpunkt im Korpus test und dessen 
anderar Endpunkt Iranslatorisch aus diesem haraus- 
ziehbar ist. Die Schwenkhebel sind dann unterschled- 
llch lang und bei Jeder Winkelstellung mit den gleichen 
Endbereichen mlteinander verbunden. Eine Ver- 
schwenkbarkelt des Trdgerteils 6 um mehr als 180" 
kann auch dann errsicht werden - anatog zum Gestan- 
geantrleb elner Tendertok, wobel allerdinga nicht der 
Drahpunkt ortsfest und der die Drehung bewirkende 
Schwsnkhsbsl verschisblich ware, sondem der Dreh- 
punkt des TrSigertelis 6 Ist verschisblich in der FQh- 
rungsschiene 11 und der Schwenkhebel ortsfest in dem 
Korpus 1 gelagert. 

[0022] Die FQh rungsschiene 11 kann durch einen 
Auszug vor die Vbrderfldche 13 des Schiankkorpus 1 
verlangerbar sein. 


Patentanoprfiche 

1. Auszugsvorrtchtung fur einen Schrankauszug (5), 
der ein im Innenbereich eines Schrankkorpus (1) 
befindiiches Trdgertell (6) umfa^, mit dem der 
Schrankauszug (5) aus einer Ausgangssteliung in 
eine zumindest teilwelse vor dem Schrankkorpus 
(1) befindliche Auszugssteilung herausbewegbar 
ist, wobel das Trikgerteii (6) Im Schrankkorpus (1) 
Ober eine Schlebe- und eine SchwenkTOhrung aus- 
ziah- und schwenkbar get uhrt ist, weiche bei Bewe> 
gung des Schrankauszuges (5) die geradlinige 
Auszieh- und die Schwenkbewegung zwangskup- 


peln, daduich qekannzBlchne<, daB die Schwenk- 
urKl SchlebefOhrung Schwenkhebel (14,15) um- 
faBt, von denen einer bewegungslest mit dem Tra- 
gerteil (6) verbtndbar und ein andererdem Schrank- 

5 korpus (1) zugeordnet ist, wobei der dem Tragsrteti 
(6) zugeordnete Schwenkhebel (14) um 360"* dreh- 
bar In der SchiebelQhrung (11) gelagert sowie mit 
dem anderen Schwenkhebel (1 5) koppeibar ist und 
WDbei das Tidgerteil (6) bel einer Schwenk- Oder 

to Drehbewegung seines Schwenkhebels (14) und 
des anderen Schwenkhebels (15) in unterschiedii- 
che TFagerteilauszugsstetlungen QberfOhrbar ist. 

2. Auszugsvorrichlung nach Anspruch 1 . daduroh qe- 
iB kennzeichnet. daB die Schwenkf Qhrung einen an 

elner in der vertikalen Quemiittelebene (4) des 
Schrankkorpus (1}angelenkten Schwenkhebel (15) 
und einen auf dessen Endberelch (17,17) abrollen- 
den, Starr mitdemTragertell (6) verbundenen zwel- 
^ ten Schwenkhebel (1 4) umlaBt 

3. Auszugsvorrichlung nach Anspruch 2. dadurch go" 
kennzelchnet. daB der erste und der zwette 
Schwenkhebel (15,14) komplementar zueinander 

2S ausgebildet sind. 

4. Auszugsvorrichtung nach Anspruch 3. dadurch g» 
kennzelchnet. daB efri Schwenkhebel (14) endsei- 
tig eine im wesentiichen halbrunde Kulissentuhrung 

30 (1B) ausbildet, von der eine Zaptenanformung 
(19,19*) des anderen Schwenkhebels (15) getOhrt 
ist. 

5. Auszugsvorrichtung nach ein em der Ansprflche 2 
3S bis 4, daduroh oekennaelohnet daB an den 

Schwenkhebein (14,15) endsertig Verzahnungs- 
profiiierungen (20.20';21 ,21 '} angeformt sind. 

6. Auszugsvorrichtung nach einem der AnsprOche 2 
40 bis 5, daduroh oekennzelohnet. daB sich je nach 

Winkelstellung des Tragerteils (6) gegendber dem 
Schrankkorpus (1) unterschiedliche Endberetehe 
(16,17 bzw. 16M7') von Schwenkhebein (14,15) 
miteinander in Eingriff befinden. 

45 

7. Auszugsvorrichtung nach Anspruch 6. dadurch ge- 
kennzelchnet. daB der Wechsel zwischen den in- 
eir\andargrei1enden Endbereichen (16. 17; 16', 17') 
der Schwenkhebel (1 4,1 5) in Ausgangssteliung des 

so sch rankauszugs (5) stattf Indet 

8. Auszugsvorrichtung nach Anspruch 7. dadurch ge- 
kennzelchnet, daB in Ausgangssteliung der Telle 
die Schwenkhebel (14,15) parallel zueinander und 

^ rechtwinklig zur Quermltteiebene (4) des Schrank- 
korpus (1 ) iiegen. 

9. Auszugsvom'chtung nach einem der AnsprQche 1 
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bis 8, dadurch gokonnzalchnot, daB dia Schiebe- 
rohrung (11) als FQhrungsschtene ausgeblldet Ist, 
die in oder parallel zu der Quermittelebene (4) ver- 

lautt. 

10. Auszugsvorrichlung nach einem der AnsprOche 1 
bis 9, dadurch aetennzelohnel. daQ das TrSger- 
teil (6) und die BewegungsfQhmng in Ausgangsstal- 
lung der Telle axialsymmertrlsch zur vertlkalen 
QuermlttBlebene (4) des Schrankkorpus (1 ) ausge- 
biMet Bind. 

11. Auszugsvorrichlung nach einem der AnsprOche 1 
bis 10. daduroh gekennzelohnel. daB das Trdger- 
teil (6) ober- und unterseitig in gleichar Weise ge- 
rohrt Ist. 

12. Auezugevorrlchtung nach den AnsprOchen 10 und 
11, daduroh gekennzelchnet dan die ober- und 
untereeitige BewegungsfOhrung jewells aus glel- 
Chen Tellen bestehen. 

13. Auszugsvorrichlung nach einem der AnsprOche 1 
bis 1 2, dadurch gekennzelchnet. daB an dem Tra- 
gerteil (6) und im Schrankkoipue (1) zusatzliche 
FQhrungsanformungen (22,23) angeordnet slrrd. 

14. AuGzugsvorrichtung nach Anspruch 13. dadurch 
gakennzBich net , daB die FOhrungsanformung (23) 
im Schrankkorpus (1) als Im Berek:h der vertlkalen 
Quermittelebene (4) angeordnete FOhrungsbahn 
ausgeblldet ist. 

15. Auszugsvorrichtung nach einem der AnsprOche 8 
bis 14^ daduroh gekennzelohnel, daB in Parallel- 
stellungdarSchwenkhebel (14,15) undnahedaran 
angrenzenden Winkelbereichen die Zapfenanfor- 

mungen (19,19*) auQer EIngrlfl mitder KulissenfOh- 
rung (18) gslangen. 

18. Auszugsvorrichtung nach Anspruch 14, dadurch 
gekennaselohnet daB In Parallelstellung der 
Schwenkhebel (14,15) und daran angrenzenden 
Winkelbereehen die zusatzliche FQhrungsanfor- 
mung (22) des Trdgertells (6) von der FOhrungs- 
bahn (23) des Korpus (1) gefQhrt ist. 


Clainfia 

1 . A withdrawal device for a cabinet drawer (5), which 
comprises in the Inner part of a carcase (1 ) a carrier 
part (6) with which the drawer (5) can be moved out 
of the starting position Into a withdrawn position dis- 
posed at least partially In front of the carcase (1), 
the carrier part (6) being guided in withdrawable and 
plvotable fashion In the carcase (1) by a sikiing 
guide and a pivoting gukie whk^h, upon movement 


of the cabinet drawer (5), positively couple the rec- 
tilinear withdrawal and the pivoting movements, 
characterised in that the pivoting and slkJing guide 
comprises pivot levers (14, 15) one of which can be 

B connected for movement to the carrier part (6) while 
another Is associated with the carcase (1 ), the pivot 
lever (14) associated with the carrier part (6) being 
mounted for 360** rotation in the sliding gukle (11) 
and to be coupled to the other pivot lever (1 5), and 

10 whereby in the event of a pivoting or rotating rrKTve- 
nrtent of Its pivot lever (14) and of the other pivot 
lever (1 5), the carrier part (6) can be moved into dif- 
ferent withdrawn po8itior>s of the carrier part. 

2. A withdrawal device according to claim 1 , charac- 
terised In that the pivot guide comprises one pivot 
lever (15) articulated in the vertical transverse cen- 
tral plane (4) of tho carcase (1 ) and a second pivot 
lever (14) connected rigidly to the carrier part (6) 

^ and rolling on the end portkwis (17,1 7'). 

3. A withdrawal device according to claim 2, charac- 
terised in that the first and the second levers (15, 
14) are constructed to complement each other. 

2S 

4. A withdrawal device according to claim 3. charac- 
terised In that one pivot lever (14) has at the end a 
substantially semi-circular link guide (18) which 
gukies an integrally formed projectton (19, 19*) on 

30 the c^er pivot lever (1 5) 

5. A withdrawal device according to one of claims 2 to 

4. characterised in that serrated prcflllngs (20, 20*; 
21 , 21 ') are integrally formed on the ends of the pivot 

3S levere(14, 15). 

6. A withdrawal devk» according to one of claims 2 to 

5, characterised in thai according to the angular po- 
sitron of the carrier part (6) in relation to the carcase 

^ (1), so different end portions (16, 17) and/or (16', 
17*) of pivot levers (14, 15) are engaged with one 
another. 

7. A withdrawal device according to claim 6, charao- 
^ terised in that the ciiangeover between tiie inter-en- 
gaging end portions (16, 17, 16', 17*) of the pivot 
levers (14, 15) takes place in the slarting position 
of the drawer (5). 

^ 8. A withdrawal device according to claim 7, charac- 
terised in that in the starting position of the parts the 
pivot levers (1 4. 1 5) are parallel with each other and 
are situated at right-angles to the transverse central 
plane (4) of the carcase (1). 

55 

9. A withdrawal devbe according to one claims 1 to 
8, characterised In that the sliding guide (11 ) is con- 
structed as a guide rail which extends in or parallel 
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with the transversB cenlral plane (4). 
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10 AwilhdravraldeviceacMfdingtooneofclaimsl to 

' 9. characterised In that the carrier part (6) and the 
rrwamentguideinthestaitingpositionoftheparts 5 

are constructed so that they are axlally Bymmalrlcal 
with the vertical transverse central plane (4) ol tne 
carcase (1). 

11 A wilhdrawaldevice according to one of cNrns I to to 
■ 10. characlertsed In that the carrier part (6) Is guided 

in the same way above and below. 

12 Awithdrawal device according to claims 10 and 11, 
* characterised in that the top and bottom movement 

guides respectively consist ol Identical parts. 

13 A withdrawal device according to one of claims 1 to 
" 12 characterised in that additional Integral shapes 

(22, 23) are disposed on the carrier pan (6) and in 
the carcase (1). 

14. Awlthdrawaldevlceaccordingtoclalml3.ch^^^ 
terised in that the integrally moulded guide (23) in 
the carcase (1) is constructed as a guide way dis- 
posed in the area ol the vertical transverse central 
plane (4). 

15 A withdrawal device according to one of claims 8 to 
■ 14, characterised In that in the parallel position o! 
the pivot levers (14. 15) and within a rangeof angles 
closely adjacent theieto, the integral V lormed pro- 
lections (19. 19') become disengaged trom the iinK 
guide (18). 

ia Awithdrawal deviceaccordingtoclaim14.chara^ 
terised in that in the parallel position ol the prvot le- 
vers (14. 15) and within a range of angles adjacent 
thereto the addrtional integrally formed guide (22) 
on the carrier part (6) Is guided by the guide way 
(23) of the carcase (1). 
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les quides de pivotement et de coulissemant com- 
prennent des levlers plvolants (14, 15) dorrt lun 
peut §tre raccordfi de manlftre rigWe k la partie de 
support (6) et I'autre associd au corps d-annolre (1 ). 
1e levter pivotanl (14) associd h lapartie da support 
(6) 6tant agenc6 de manifere & pouvoir toumer de 
360" dans le guide de coullssement (11 ) et pouvant 
dire coupl6 k Pautre levier pwotant (16), et en ce 
que la partie de support (6) peut, tors d'un mouve- 
ment pwotant ou rotatif de son levier pivotant (14) 
et de rautre levier pivotant (15), se d6placer dans 
diff drentes positions de coulissement, 

DisposltH de coullssement selon la revendlcatlon 1 , 
caracterisd en co que le guide de pivotement com- 
prend un levier pivotant (15) artlcul6 dans le plan 
median transvereal vertical (4) du coips d-annoire 
(1) et un second levier pivotant (14) roulant sur sa 
zone d'extr6mlt6 (17, 17') et reU6 de manlfere rlglde 
k la partie de support (6). 

I Dispositrf de coulissement selon la revendication 2. 
cara^6rte§encequelepremleretlesecondlevlers 

pivotantfi (1 5. 1 4) sont tormds de manidre compte- 
mentaire I'un k I'autre. 


Rovendications 

1 Dispositif de coulissement en particulier pour un ti- 
rolr rfarmolre (5). qui comprend una partie de sup^ 
port (6) qui se trouve ctans la zone intdneure d un 
corps d-armoire (1) et par laquelle le tiroir (5) peut 
mre d6plac6 d'une position de depart k une posltton 
de coulissement se trouvant au moins en partie de- 
vant le corps d-armolre (1). la partie de support (6) 
dtant guidfis de manifere k pouvoir coulisser et pi- 
voter dans le corps d'annoire (1) par rentremlse 
tfun guide de coullssement et d'un guide de pivo- 
tement qui, tors du ddplacement du tiroir (5). oou- 
plent k force le mouvement coullssant en llgne drol- 
te et le mouvement pivotant, caiactdrisd en ce que 


4 DispositH de coulissement selon la revendication 3. 
caract6rls6 en ce qu'un levier pivotant (14) forme 
aux exlrdmitds un guide k coulisse O^) sensibte- 
30 mem seml-rond par lequel un ressaut (19, 19 ) de 
rautre levier pivotant (15) est guld6. 

6 DtepositH de coullssement selon I'une quelconque 
■ des7evendications2&4.caracl6ris6enoequedea 

3S profiles dentds (20, 20'; 21, 21•)sontform69auxex- 
tr6mit6s sur les leviers pwotants (14, 15). 

6 DIsposltit de coullssement selon Tune quelconque 
des revendications 2 a 5, caracterisd en ce que, en 

40 fdnctlon de la position angulalre de la partie de sup- 
port (6) par rapport au corps d'armoire (1 ), diffdren- 
^ zones tfextrdmttd (16. 17 ou selon le cas 16 
17-) des levlers plvolants (1 4, 16) se trouvent en pri- 
se les unes avec lee autres. 

^ 7 Dispositif de coulissement selon la revendication 6, 
caract^rlsd en ce que le passage entre les zones 
d-extrdmitd (16, 17; 16\ ^7^ en prise I'une avec 
I'autre. des levlers pivotants (14, 15) a lieu en posi- 
so tlon de depart du tiroir d'amwlre (5). 


a Dispositif de coullssement selon la revendication 7. 
caractdrisd en ce que. en position de ddpart des 
parties, les leviers pivotants (14. l5)eontmutuelle. 
ss mem paralldles et perpendlculalres au plan mddlan 
transversal (4) du corps d'armoire (1 ). 

9. DispositH de coulissement selon I'une quelconque 
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das revendications 1^8, caractdrisd en ce que le 
guide de coulls&ement (11 ) se prdsente sous la for- 
me un rail de guidage qui s'dtend dans le plan me- 
dian transversal (4) ou parall&lement h celul-cl. 

6 

10. Disposftif de coullssement seion I'une quetconque 
des revendications 1 d 9, caractdrisd en ce que la 
partis de support (6) et le guide de ddplacement, en 
position de depart des parties, sont sym^triques 
axialement par rapport au plan median transversal to 
vertical (4) du corps d'anmoire (1 ). 

11. DIspositif de coulissement selon Puns quelconque 
des revendications 1^10, caract6rls6 en ce que ta 
partis de support (6) est gutdte de la mdms manl^ is 
re dans la partle sup6r1eure et la partle Int6r1eure. 

12. DIspositif de coulissement selon les reverKllcallons 
10 et 11 , caiBctdrlsd en ce que les guides de ddpla- 
cement, dans la partie supdrieure eA la partie Inid- ^ 
rieure. sont respectivement constltu^s de parties 
identiques. 

13. DIspositif de coulissement selon I'une quelconque 
des revendications 1 ^ 12, caracterise en ce que 
des moulures de guidage suppldmentalres (22, 23) 
sont agencies sur la partle de support (6) et dans 
le corps tfarmoire (1). 

14. DIspositif de coulissement selon la revendication 30 

13, caractdrlsd en ce que la moulure de guidage 
(23) qui se trouve dans le corps d'armoire (1 ) se pr^ 
sente sous la forme d'une voie de guidage agencSe 
dans la zone du plan mddian transversal vertical 
(4). 3S 

16. DIspositif de coulissement selon I'une quelconque 

des revendications 8 d 14, caract6rls6 en ce que, 
en positbn parallels des levisrs pivotants (14, 15) 
et dans les zones angulalres qui en sont proches, ^ 
les ressauts (19,19*) sont ddgagds du guide k cou- 
lisse (18). 

16. DIspositif de coulissament selon la revendication 

1 4, carectdrisd en ce que, en position paralldle des ^ 
leviers pivotants (14, 15) et dans les zones angu- 
lalres qui en sont proches, la moulure de guidage 
(22) de la partie de support (6) est guidde par la vole 

de guidage (23) du corps (1 ). 

so 
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